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Projek ini diaplikasikan daripada pemerhatian berdasarkan cara manual yang 

digunakan sekarang iaitu mencucuk pelbagai makanan. Objektif projek ini dihasilkan 

adalah untuk merekabentuk sebuah alat yang berupaya mencucuk makanan untuk 

kegunaan industri kecil atau desa dalam sektor makanan. Tambahan lagi, terdapat 

beberapa skop kajian yang telah ditetapkan dalam projek ini iaitu, menghasilkan 10 

cucuk makanan pada satu masa, mereka alat yang berfungsi tanpa sumber kuasa dan 

mereka alat yang mampu menyaingi teknik manual sedia ada. Kesemua ini ditetapkan 

bagi menyelesaikan beberapa masalah yang timbul dengan penggunaan kaedah sedia 

ada antaranya, kesukaran untuk mencucuk makanan yang licin dan banyak 

menggunakan tangan dan faktor keselamatan kurang kerana kecederaan boleh 

diakibatkan oleh mata lidi pencucuk. Bahan bagi projek ini juga perlu mempunyai ciri 

- ciri khas iaitu tidak berkarat dan tidak menjejaskan makanan, berdasarkan kajian 

literatur yang dijalankan derlin dan aluminium adalah yang paling sesuai untuk projek 

ini. Manakala bagi proses pembentukkan komponen, kajian metodologi digunakan 

bagi merancang proses penghasilan projek dengan menggunakan carta alir sebagai 

panduan untuk perancangan penghasilan dan pengujian projek. Hasilnya keseluruhan 

projek ini berjaya dihasilkan dengan kadar purata penjimatan masa berbanding kaedah 

tradisional sebanyak 36.67%. Berdasarkan keputusan ini, hasil analisa dan 

perbincangan yang telah dijalankan, dapat dirumuskan bahawa Alat Pencucuk 

Makanan ini telah mencapai objektif yang telah dibincangkan. Selain itu, alat ini juga 

terbukti mampu menjimatkan masa berbanding cara tradisional. 
(satu perenggan sahaja;12 point, Times New Roman) 
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Motor arus terus telah menjadi satu komponen yang penting untuk aplikasi 

dalam julat kuasa dan kelajuan yang tinggi. Kawalan motor arus terus yang mudah 

dan prestasi yang baik akan menjamin motor arus terus untuk digunakan secara 

meluas pada masa depan. Projek ini tertumpu kepada rekaaan satu sistem kawalan 

kelajuan motor arus terus dengan menggunakan pengawal mikro PIC 16F877A. 
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Teknik Pulse Width Modulation (PWM) digunakan di mana isyarat ini 
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Teknik Pulse Width Modulation (PWM) digunakan di mana isyarat ini 

dibekal oleh mikro pengawal. Pengawal mikro berperanan sebagai pengawal 

gandaan, P di dalam projek ini. Isyarat PWM di tunjukkan seperti rajah 1.2 di bawah. 
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Rajah 1.2: Pemodulatan Lebar Denyut 
 

 
 

1.2.2 Kelajuan Motor  
 

   1 x 1.5 spacing  
 
 

3.8 cm 
Keputusan menunjukkan bahawa bacaan daripada pengekod optik yang dibina 

adalah boleh dipercayai seperti Jadual 1.1 berikut. 

 
 

2.5 cm 

 
 
 
 
 
 
 

Sumber: 

Jadual 1.1: Keputusan Bacaan Pengkod Optik  
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